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Resumen:

La metodologia de aprendizaje INGLOVE es INTEGRAL NATURAL GLOBAL
VARIABLE Y ETICO se basa en la experiencia exitosa del centro de Investigacion
CIDIACCTEC, que desarrolla robots educativos y cuenta con 2 robots humanoides
NAO. Esta metodologia de aprendizaje complementa la educaciéon escolar Peruano,
en los niveles educativos: Inicial, primaria, secundaria, con base en investigacion,
desarrollo e innovacién en Ciencia y Tecnologia, contribuye con la formacion de
personas con caracteristicas de Knowmads e incluye el aprovechamiento de las TIC,
la virtualizacion de la enseflanza y la adaptacion de contenidos para una 6ptima
ensefianza aprendizaje mediante la plataforma de e-learning Chamilo:

INGLOVE-I: Inicial: (1-5 afios), inicio en noviembre del 2013 con Mia Daniela de 19
meses, se continuo con grupo de nifios de 2 a 5 afios con una universidad nacional,
se integraron especialistas en Neuroestimulacién y Sicélogos para la estimulacion.

INGLOVE-P: Primaria: (6-11 afios), inicia en Julio del 2013, tiene como objetivo
complementar la educacién tradicional peruana, con énfasis en tecnologias, sus
cursos integran electrénica, programacion, scratsh con Arduino y aplicaciones en
robética.

INGLOVE-S: Secundario: (12-16) afios en Julio del 2013, consiste en “Llevar la
universidad al colegio”, sus cursos integran electronica, PCB, Labview, Python,
Programacion, Arduino y aplicaciones en robética.
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Metodologia de aprendizaje INGLOVE

“Experiencias exitosas através de la roboética educativa a nivel inicial, primaria,

secundaria en investigacién desarrollo e innovacién en ciencia y tecnologia del

centro de investigacién CIDIACCTEC S.A.C y la adaptacién de contenidos para
una 6ptima ensefianza aprendizaje mediante la plataforma de E-learning

Chamilo”

INTRODUCCION

La tecnologia avanza exponencialmente y los efectos de la globalizacion rompen
fronteras, se estdn dando transformaciones sociales y culturales producto de la
globalizacién y la tecnoldgica.

La educacion no solo esta relacionado a un curriculo innovador, adecua procesos
sicoldgicos y neurolégicos responsables del aprendizaje, por lo que es vital el
desarrollo de habilidades, destrezas conocimientos y competencias integrales
inmersas en ciencia y tecnologia.

Todo ser humano es Unico con defectos y virtudes que las caracteriza, le presente
metodologia educativa busca dar las pautas para el desarrollo del proceso de
aprendizaje, se baso en las experiencias desarrolladas en el &rea de capacitacion del
Centro de Investigacion CIDIACCTEC SAC, con nifios desde los 1.7 meses,
adolecentes, j6venes y adultos.

El Proyecto metodoldgico educativo propuesto se denomina INGLOVE, detalla la
importancia de muchos factores a través de sus siglas que significan que el proceso
de aprendizaje debe ser Integral, Natural, Globalizado, Variable y Etico, debe
complementar y fortalecer la educacion nacional e internacional, formando personas
con caracteristicas de Knowmads, individuos innovadores, imaginativos, capaces de
trabajar con cualquier persona, en cualquier lugar y momento, comprometidas con la
sociedad, el medio ambiente, de comportamiento correcto, ético y feliz. El proyecto de
aprendizaje Inglove comprende:

INGLOVE-I: Nivel Inicial (1 a 5 afios), el proyecto de aprendizaje INGLOVE-I inicio en
noviembre del 2013 con la nifia Mia Daniela con 1 afio 7 meses.

La metodologia de aprendizaje INGLOVE-l integra el desarrollo psicomotriz,
psicosocial, psicoafectivo, emaocional, personal, social, intelectual cognoscitivo
afianzando el lenguaje y la comunicacion, la exploracion y conocimiento del medio
utilizando como mecanismo motivador los dos robots humanoides NAO de nuestra
centro de investigacion y de robots desarrollados para este fin.

De 1 a 2 afios se busca que el desarrollo sensorio motor sea 6ptimo, de 2 a 5 afios se
busca la neuroestimulacién y el desarrollo pre operacional, de sicomotricidad y de
comunicacion entre otros para el nivel educativo primario.
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Metodologia de Aprendizaje INGLOVE-I

¢ Nifios de 2 afos: Jugando con el robot NAO (Robot humanoide de Francia)

Enfasis en el desarrollo de la
comunicacion y expresion del
nifio, observacion,
exploracion, psicomotricidad
fina y gruesa, expresion
corporal, expresion musical,
amor por uno mismo, entre
otros.

Inicialmente se trabajé con la nifia Mia Daniela cuando tenia 1 afio 7 meses, en el
primer grafico se muestra la primera sesion. Se le integro a un grupo piloto de
investigacion de varios nifios en el aula de Inicial de una universidad peruana, con
nifios entre 2 y 5 afos, que duro los meses de Febrero y Marzo del 2014. En el grafico
se muestra las habilidades en sicomotricidad fina, en proceso de pinza para la union
de dos cables que encienden un robot tipo perrito, contaba con un afio 10 meses, el 17
de abril Mia Daniela cumpli6é los dos afios. Los demas nifios tuvieron 4 sesiones con
resultados iniciales muy sorprendentes, se tiene previsto continuar con el proyecto una
vez que la universidad elija a sus nuevas autoridades.



¢ Nifios de 3 afos: Explorando el Mundo con robots
(Robot humanoide NAO de Francia, robots moviles: Arturito y Panda de
Cidiacctec)




Enfasis en psicomotricidad fina y gruesa del nifio, exploracién, autoconocimiento,
observacion, experimentacion, relacién con el medio ambiente, habitos de higiene,
identificacion, comparacion y relacion de objetos.

¢ Nifios de 4 afos: Programando mi primer robot (Gato mévil de Cidiacctec)

Enfasis en el desarrollo de actividades I6gico-matematicas mediante el juego,
relaciones espaciales, interés por el medio ambiente, habitos de higiene,
autoconocimiento, psicomotricidad fina y gruesa, observacion, exploracion,
manipulacion de objetos, entre otros

¢ Nifios de 5 afios: Controlando mis primeros robots (Bloques didacticos de
control robético de Cidiacctec)

Enfasis en el desarrollo de actividades I6gico-matemaéticas mediante el juego,
resolucion de problemas cotidianos, relaciones espaciales, interés por el medio
ambiente, habitos de higiene, psicomotricidad fina y gruesa, observacion, exploracion,
manipulacién de objetos, relaciones personales, entre otros.




INGLOVE-P: Nivel primario, inicia con nifios de 6 a 11 afios en Julio del
2013, la metodologia tiene como objetivo complementar la educacion
tradicional peruana, con énfasis en tecnologias emergentes que van
preparando al nifio para un éptimo desenvolvimiento escolar y afianzando
ciertos conocimientos tecnolégicos universitarios desde la primaria. Nuestros
nifios tienen que tener igual o0 mayor capacidad que cualquier nifio formado
en las mejores escuelas de Corea, Estados Unidos, China o Japoén.

En el nivel primario se concentra en dar a entender a los nifios que desde ya son
desarrolladores de tecnologias y que todo conocimiento es importante. Bajo la premisa
“Ser bueno en todo y el mejor en lo que nos guste”, los nifios se retan dia a dia a
superarse, no solo en robdtica, sino en cualquier materia de ciencia o tecnologia.



Un ejemplo claro son los grupos de 6 a 8 afios y de 9 a 11 afios. En ambos grupos se
han encontrado talentos escondidos, nifios muy habiles en cuanto a resolucion de
problemas y en otras habilidades, esto ha generado gran interés, en el grafico
siguiente se muestra la exposicion de un de los nifios en el congreso de la republica
del Pera.
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Es por ello que la exigencia se ha elevado, y ya se tiene un programa dedicado para
estos grupos con el fin de llevarlos a un nivel mas adelantado.

Los resultados se reflejan en niflos que en las edades de 6 a 8 afios ya tienen
conocimientos en programacion con microcontroladores basados en Arduino y
conocen algunos lenguajes de programacion.

En el grupo de 9 a 11 afios, que no sélo conocen sobre electrénica, programacion,
soldadura, sino que ya conocen lenguajes que se utilizan a nivel de pregrado como
Labview y Python entre otros.

INGLOVE-S: Nivel secundario, inicia con adolecentes de 12 a 16 afios en Julio del
2013, la metodologia consiste en “Llevar la universidad al colegio”, se cuenta con un
plan académico que simula una carrera de ingenieria desde el colegio con muy
buenos resultados, nuestros nifios de mas de un afio pueden tener iguales
competencias académicas de estudiantes de los primeros ciclos universitarios de las
carreras de Ingenieria Electrénica, Informatica y pueden entender y comprender temas
relacionadas a Ingenieria Informatica, Mecéanica y Eléctrica. Complementamos en los
estudiantes de los Ultimos afios escolares conocimientos basados en Direccién de
Proyectos bajo el estandar PMI y en Gestion Estratégica en Administracion.

Hoy en dia ellos se encuentran llevando el curso de Python con Arduino, con el fin de
gue aprendan a crear sus propias interfaces graficas mientras realizan el control con
Arduino después de pasar por electronica basica, digital, PCB, programacion en C++,
Labview con Arduino y mecanica.



Y no solo se queda en conocimiento, sino que se ha visto consolidado en diversos
proyectos, presentaciones en seminarios y talleres de robética también han sido
invitados como exponentes en un Simposio Internacional de Sistemas Embebidos y
Robdética — SITSE- organizado por el mismo CIDIACCTEC.




ADAPTACION DE CONTENIDOS PARA UNA OPTIMA ENSENANZA APRENDIZAJE
MEDIANTE LA PLATAFORMA DE E-LEARNING CHAMILO

En una educacion presencial, mas tratandose de nifios, el desarrollo de los contenidos
didacticos y metodoldgicos para una optimo proceso de aprendizaje ensefianza, son
muy importantes, la metodologia INGLOVE cuenta con contenidos desarrollados para
la formacién presencial, se estdn adecuando los contenidos para difundir y compartir
las experiencias y contenidos a nivel nacional e internacional mediante la plataforma
E-learning Chamilo.

Chamilo es una plataforma web que funciona como un aula virtual a través de la cual
podemos impartir formacion online y gestionar diferentes contenidos para el proceso
de ensefianza aprendizaje. Chamilo es ademds, un software de codigo libre que se
distribuye bajo la licencia GNU/GPL V3. En el siguiente grafico se muestra la
plataforma de Chamilo.
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TEORIAS DE APRENDIZAJE

La metodologia de aprendizaje INGLOVE, se basa en las diferentes teorias de
aprendizaje y las adecua a la realidad Peruana, tomando lo mejor de cada una de
ellas, las teorias de aprendizaje en la educacidon son muy importantes porque son el
medio por el cual los docentes obtienen fundamentos, informacion e interpretacion
acerca de aprendizaje.

Teoria conductista

La teoria conductista trata de explicar el aprendizaje a partir de la conducta
observable del ser humano o de un animal, es decir su comportamiento ante
diferentes situaciones; la conciencia que no se puede ver, es tomada como una
caja negra, por lo que no se interesa en los procesos internos del sujeto.

La metodologia de aprendizaje INGLOVE, toma de la teoria conductista su
rigidez en ciertas etapas del proceso de aprendizaje. Se ha comprobado que
en algun momento de la clase el docente debe ser conductor de la clase.

Los principales enfoques del aprendizaje conductista son:

El condicionamiento clasico de Pavlov: En un medio ambiente planeado, es
posible cambiar la conducta. A través de procesos inconscientes se pretende
gue los alumnos sientan predisposicién positiva o negativa hacia algo

El enfoque conexionismo de Thorndike: El aprendizaje se produce por ensayo
error 0 por seleccién y conexién. De esta manera, un comportamiento que
tiene una respuesta positiva, genera una conexion firme en términos de
aprendizaje. Ley del refuerzo.

El enfoque Principio de antigledad de Gurthrie: También conocido como
aprendizaje asociativo. En el cual se establece cuando dos sensaciones
ocurren en forma repetida, acaban por asociarse, de manera que cuando solo
ocurre una de estas sensaciones, la otra también aparece

El enfoque del condicionamiento operante de Thorndike y Skinner: El
aprendizaje a través del cual se fortalece un comportamiento es seguido de un
resultado favorable (refuerzo). Con lo cual se aumenta las probabilidades de
que ese comportamiento vuelva a ocurrir. Se aprende de lo que es reforzado

Teoria de cognitivas

La teorias cognitivas intenta explicar los procesos de pensamiento y las
actividades mentales que mediatizan la relacién ente el estimula y la respuesta.
Entre las teorias cognitivas mas importantes estas:

Teoria Psico genética de jean Piaget: es gestor de la teoria genética la cual a
partir de los principios constructivistas plantea que el conocimiento no se
adquiere solamente por interiorizacién del entorno social, sino que predomina
la construccién realizada por parte del sujeto (Kamil, 1985)

Bruner y el aprendizaje por descubrimiento: El sic6logo Bruner postula que el
aprendizaje supone el procesamiento activo de la informacién y que cada
persona lo realiza a su manera. El individuo atiende selectivamente a la
informacion la procesa y organiza de forma particular. Bruner define el
aprendizaje como el proceso de “reordenar, transformar los datos que permitan
ir mas alla de ellos.. ”, a esto el autor llamo aprendizaje por descubrimiento.
Teoria del Aprendizaje de Ausubel: Ausubel en 1978, propone una explicacion
tedrica del proceso de aprendizaje segun el punto de vista cognoscitivo, pero
tomando en cuenta ademas factores afectivos tales como la motivacion. El
concepto mas importante de Ausubel fue el aprendizaje significativo



Vigotsky y la zona de desarrollo préximo: La zona de desarrollo proximo se
refiere a espacio, brecha o diferencia entre las habilidades que ya posee el
nifio o nifia y lo que puede llegar a aprender a través de la guia o apoyo que le
puede proporcionar un adulto o un par mas competente.

Teoria constructivista: Tiene como representantes a Piaget, Vygotsky, Ausubel
y Bruner. Esta teoria plantea que el nuevo conocimiento previo da nacimiento a
un nuevo conocimiento. Sostiene que el aprendizaje es activo. Lo nuevo que se
aprende se incorpora a experiencias previas y se crean estructuras mentales
propias. El alumno construye conocimientos partiendo de su experiencia e
integrandola con la informacién que recibe.

Teoria Humanista

Teoria de las motivaciones de Abraham Maslow, pensaba que existian 5
categorias de necesidades y que estas formaban una secuencia y jerarquia de
necesidades. Para que una necesidad guie a una persona, antes tiene que
haberse satisfecho las més bésicas. Las necesidades mas basicas son las
fisioloégicas, las necesidades de seguridad, las necesidades de amor y
pertenencia, las necesidades de estima y las necesidades de autorrealizacion.

Teoria de las inteligencia multiples e inteligencia emocional, tiene las siguiente
dimensiones:

Conciencia de ti mismo

Control de tus emociones

Automotivacion

La teoria de la inteligencia mdltiple, es un modelo propuesto en su libro de
1983 por Howard Gardner en el que la inteligencia no es vista como algo
unitario que agrupa diferentes capacidades especificas con distinto nivel de
generalidad, sino como un conjunto de inteligencias multiples, distintas y semi-
independientes. Gardner define la inteligencia como la “capacidad mental de
resolver problemas y/o elaborar productos que sean valiosos en una o mas
culturas”

Goleman en su libro “Inteligencia Emocional”, define a esta como la capacidad
de motivarnos a nosotros mismos de preservar en el emprefio.
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DATOS ESTADISTICOS

Desde el primer grupo en participar en el programa de robética educativa el cual se
tiene registros estadisticos, mostr6 asombrosos resultados:

Del primer grupo de aproximadamente 15 nifios entre las edades de 11 a 15 afios, el
70% logré culminar satisfactoriamente el programa en aproximadamente 14 meses,
obteniendo conocimientos en electrénica basica, lenguaje de programacion, manejo de
software, hardware y sistemas embebidos.

Ademas, estos nifios son capaces de realizar proyectos del nivel de los primeros ciclos
universitario, realizar proyectos de electronica basica aplicada y sistemas digitales,
proyectos de roboética, manejar el sistema embebido Arduino, manejo de periféricos
externos y realizar sistemas de control usando el software LabVIEW de National
Instruments. Actualmente han participado en entrevistas, reportajes y simposios de
nivel internacional y actualmente estan realizando proyectos con Arduino.
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Los demas grupos de 12 a 15y 9 a 11 afios que estan participando en los programas
de robdtica hace aproximadamente 3 meses, han logrado culminar satisfactoriamente
el primer curso de electr6nica basica y actualmente se encuentran elaborando
proyectos para una posterior presentacion.

El grupo de 6 a 8 afios particip6é en un periodo de 4 meses en el programa de robética
y el 100% logré culminar el primer curso, sin embargo, el 50% no continué con el resto
del programa, por lo que se esta reestructurando la curricula integrandose a nivel de
habilidades kits de robotica traidos de Corea, dos Robots Humanoides de la empresa
Aldebaran de Francia y un Robot Humanoide de la empresa Robotis de Corea. Este
grupo continda con el programa adquiriendo conocimientos en hardware y software
con la nueva estructura de curricular. Actualmente se encuentran aprendiendo el
sistema embebido Arduino fortaleciéndose con los Robot NAO, Biologic y los kits.

EL grupo mas pequefio, de 4 a 6 afios, se encuentran cursando el programa desde
hace unos 2 meses aproximadamente y ya tienen conocimientos de circuitos
electrénicos basicos, contindan participando del programa y estan preparando un
proyecto para su exhibicion.



Del primer grupo antes mencionado, un porcentaje ya tiene una base sélida en
electrénica y programacién y ya son capaces de integrarse a los cursos de pregrado
para adquirir mayor conocimientos en otras areas. Es importante resaltar que se ha
promovido del curso de robdtica escolar a los cursos de pre grado a un adolecente
Fabrizio Andree Guillen Galarza, del primer grupo que ingreso a los 15 afios cuando
estaba en cuarto de secundaria, lo resaltante es que lidera a su grupo que consta de
alumnos de diferentes ciclos de carreras como ingenieria electronica y Mecatrénica.

PERFIL DEL INGRESANTE A NUESTROS PROGRAMAS ACADEMICO

Nivel Inicial: Nifios cuyos padres deseen que sus hijos tengan un estimulacion
innovadora y la preparacién a adecuarse a estdndares educativos de los mejores
paises del mundo.

Nivel Primario: Motivacién y ganas de cambiar nuestro pais, preparandose en contar
con habilidades y conocimientos que complementes su educacion basica escolar con
estandares internacionales de desarrollo y los prepara desde el nivel primario a
conocimientos requeridos a nivel de pregrado en las diferentes carreras de ingenieria.

Nivel Secundario: Motivacibn hacia la investigacion, desarrollo e innovacién
preparandose para contar con conocimientos universitarios desde el colegio, buscando
aplicar tecnolégicamente los diferentes temas de la curriculo escolar Peruana.

PERFIL DEL EGRESADO DE NUESTROS PROGRAMAS ACADEMICOS

Nivel Inicial: Nifios con habilidades y capacidades para un excelente desarrollo escolar
competitivo a nivel internacional.

Nivel Primario: Nifios con habilidades y capacidades para un excelente desarrollo
escolar competitivo a nivel internacional y preparado desde la primaria para un 6ptimo
desarrollo universitario.

Nivel Secundario: Jbévenes con capacidades universitarias desde el colegio,
competitivo a nivel internacional

La metodologia se basa en programas de electrénica, mecanica y programacioén que
se consolidan en proyecto, exposiciones, manejo de robots y control de un robot
humanoide NAO. Los nifios aprenden todo lo necesario: en mecanica disefian, arman
y construyen diferentes modelos que seran las bases de sus disefios robéticos bajo
fundamentos de fisica, geometria y otros, lo que ademas permite desarrollar la
creatividad y habilidades manuales.

En electrénica aprenden los fundamentos basicos de la electronica, como
componentes basicos, desarrollar y armar sus circuitos para darle movimiento a sus
disefios previos, Esto permite no sélo practicar habilidades manuales, sino que reta su
capacidad de innovacion e investigacion en diversos temas, adicionalmente que se
complementa con direccion de proyectos y administracion estratégica.

Finalmente en programacion aprenden a utilizar otro tipo de razonamiento para
resolver diversos problemas que se les presente y lenguajes de programaciéon como



base para el uso de microcontroladores y otros sistemas mas avanzados. Esto ayuda
muchisimo a su poder de razonamiento y concreta lo aprendido anteriormente.

Ademés en todos los cursos se promueve las relaciones humanas, cooperacion,
trabajo en equipo e individual, concentracion, liderazgo, toma de decisiones, respeto,
responsabilidad, puntualidad, entre otros, siendo el respaldo internacional muy
importante, actualmente se cuenta con la colaboracién de Robomoa de Corea del Sur
y del Istec que agrupa a mas de 50 universidades Ibero Americanas, existiendo el
interés de parte de ellos de replicar el proyecto bajo el titulo de “El Ingeniero Joven”.
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ESTUDIO DE MERCADO Y GENERACION DE NECESIDADES

El estudio de mercado para la implementacién del plan curricular INGLOVE, se basé
en el analisis de las mejores instituciones que dictan robdtica educativa tanto en el
Perd como en paises como Espafa, Francia, Brasil, Corea, Jap6n y otros. Para tal fin
hemos visitado Corea y Estados Unidos, actualmente tenemos convenios con
Romoboa de Corea y el ISTEC que agrupa a mas de 50 Universidades en
Iberoamérica. En nuestro estudio de mercado encontramos muchos vacios
académicos, metodologicos, didacticos y sobre todo tecnoldgicos por lo que
implementamos una metodologia propia para generar necesidades que una vez
cubierta permitird contar con nifilos de nivel primario con un alto rendimiento escolar y
preparado para entender el desarrollo de tecnologias emergentes con conocimientos
y habilidades que le permitiran ser muy buenos profesionales en cualquier carrera
universitaria.

DIFUSION DE LOS AVANCES DEL PROYECTO INGLOVE:

La difusion se realiza mediante la el “Simposio Internacional de Tecnologias, Sistemas
Embebidos y Robética” denominado SITSE-ROBOTICA, donde se muestran los
avances en el proceso de aprendizaje de los nifios.
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8 NEGOCIOS

AGENDA

Del301.2013
al31.01.2013

Hoy presentan

planesparael
Dakar 2013.

ETIENNE LAVIGNE, DIRECTOR
DEL DAKAR, PRESIDE LA
CONFERENCIA DE PRENSA
DESDE LAS10 AM.ENEL
HOTEL HILTON MIRAFLORES
(AV. LA PAZ 1099 MIRAFLORES).

ASUNTO: | SITSE-ROBOTICA
2013.

EMPRESA: CIDIACCTEC.
FECHA: 5 DE ENERO.

www.gestion.pe

Jieves3 on akrts el 2013 GESTION

El Centro de Investigaciéon
Desarrollo Innovacién Ase-
sorfayCapacitaciénen Cien-
ciay Tecnologia (CIDIACC-
TEC) organiza este encuen-
tro de tecnologfa, sistemas
embebidos y robdtica, de 8
a.m. a8 p.m. en el auditorio
delaCdmarade Comerciode
Lima (Av. Giuseppe Garibal-
di 396, Jestis Maria).
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INICIO NACIONAL DF ESTADOS INTERNACIONAL ECONOMIA OPINION ESPECIALES FORO tv

TRAFICO CULTURA CLIMA GLITTER PODCAST 1:N

COMENTA AQUI

Ninos de Peru fabrican androide - -

" NACIONAL *)S DESAPARECIDOS EN EL PAIS CIUDAD DE MEXICO!




Ponentes Nacionales e internacionales

CENTRO DE INVESTIGACION DESARROLLO INNOVACION ASESORIA Y CAPACITACION
EN CIENCIA Y TECNOLOGIA SA.C.

PROGRAMAS DE ROBOTICA

R@B@H@A E?DMCATIVA

U s Y
Lu SO d r WO (de 6 a 14 aiios)
5"01'() = "1(’/1)"81'0 ¢ Nivel Basico - Intermedio - Avanzado
Za¢ . . - El "
Robética Educativa con Lego Mindstorms Y Elociciad. Mombrestas ara os
Robética Educativa con Electrénica e el

www.cidiacctec.com

R‘)Béﬁm a Iﬁve[ de Competencia y Nivel Basico - Intermedio - Avanzado
Cursos Sdbados o0 Domingos " + Disefio. Sl

v Construccion. Tecnologias, Sistemas |

[m@ L‘] ﬂ] @ a ﬂf’ m = 2 v Programacion. Embebidos y Robética. |

wwwsitse-robotica.com |

Nivel Basico - Intermedio - Avanzado

Copa Peruanade |

¥ Nivelacion para colegios. Robética, organizada por |
¥ Exposicion de proyectos en inglés. CIDIACCTEC SAC
v Taller de conversacion. www.coper-robotica.com |
v Inglés interactive

Robética Educativa y Adm acién estratégica de Empresas (de 9 a 11 ajios)

'
Incluye caja de herramientas Pr eSencig, [ Nivel Basico - Intermedio - Avanzado
v Electronica.

v Electricidad.

¥ Robdtica.

¥ Inglés.

v Administracion.

v Direccion de Proyectos

Para estudiantes a partir de 15 afos Universitarios y Publico
en general

v Seguidor de linea.

¥ Robot Soccer.

¥ Robot Sumo

4 Universitarios, Pablico en general y Docentes

¥ Roboética Educativa.
v Metodologia de ensefianza

Folleto de Difusidn del programa Académico 2013




Exposicion de los nifios

Nifios exponiendo sobre el
control de un hexapodo con
arduino

Nifios exponiendo sobre una
arafa robot




Jugando con la Robética a nivel de Control



